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Gido trinh Robot céng nghiép la tai li¢u gidng day chinh thirc ctia mon
hoc robot céng nghiép cho sinh vién cdc nganh Co dién tir va Ky thuadt co
khi Truong Dai hoc Cong nghiép Ha Ngi. Gido trinh ciing la tai liéu tham
khéo cho sinh vién lam do dn mén hoc co dién tir va do dn tot nghiép nganh
Co dién tir theo dinh huong thiét ké tay may robot cong nghiép.

Gido trinh gom 5 chuong: Chuong 1 do thac sT Nguyén Vin Truong
viet, Chuong 2, 3 do thac si Khong Minh viét, Churong 4 do thac s 7 Khong
Minh va tién st Nguyén Anh Ti viét, Chuong 5 do thac st Dao Ngoc Anh
viét. Chiwong 1, 2, 3 trinh bay, phan tich nhitng khai ni¢m vé tay may robot
cong nghiép, cdc bai todn dong hoc va dong luc hoc tay mdy. Chuong 4
trinh bay va phan tich co so diéu khién tay mady robot céng nghiép theo quy
dao. Chuong 5 cdc hé thong phan cimg co ban cé trong robot cong nghiép.

Nhitng khdi niém, cong thirc trong gido trinh duoc trinh bay mét cach
ngén gon, ¢ vi du minh hoa va bai tdp dp dung giup nguoi hoc nhanh
chdng ndm bt duoc phan Iy thuyét vé robot cong nghiép.

Trong qua trinh bién soan, rét khé dé tranh hét duoc nhitng thiéu sot.
Nhém tde gid mong duoc sy gop y cua quy ban doc.

Moi sw gop y xin dwoc vui long gii vé: Bé mén co dién ne - Khoa Co
khi - Truong Dai hoc Cong nghiép Ha Noi.

Nhom tac gia
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@W 7
CAC KHAI NIEM CO B@N
VA PHAN LOAI ROBOT CONG NGHIEP

Trong chuong ndy s& gi¢i thiéu nhimg khéi niém co ban nhit vé robot
cong nghiép: Lich sir phat trién, cac khai niém, cau truc chung, cach thuc
phén loai robot cdng nghiép cling nhu xu hudng phat trién cua robot cong
nghiép. Céc tai liéu st dung trong Chuong 1 dugc cap nhat morl nht (narn
2016) giup cho ban doc ¢ dugce cai nhin rd rang, chi tiét vé su phat trién
robot cong nghiép trong thoi dai cong nghiép 4.0.

1.1. CAC KHAI NIEM CO BAN VA PHAN LOAI ROBOT

Robot tir 1au d& xuét hién trong céc tac pham khoa hoc vién tudng. Tuy
nhién, thuat ngit Robot 1an dau tién xuat hién 13 trong v& kich Rossum’s
Universal Robots ciia nha viét kich ngudi Séc Karel Capek (1890-1938)
vao nim 1920 [1.1]. Trong v& kich, robot ban dau dugc mo ta 13 mot cd
may glup nguoi chi quan bung bé cac khay d6 an cho khach. Tir robot ¢
ngudn gdc tu tir “robota” trong tiéng Séc ¢ nghia 13 phuc vy, tap dich. Sau
d6, nhimg c¢d may phuc vu ny tré nén thong minh, biét tu suy nghi, robot
chiém quéan Zn, chiém qudc hoi... con ngudi by gior lai tré thanh nhing
“robota” cho nhimg c6 may, Hinh 1.1.
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Hinh 1.1. Vo kich Rossum’s Universal Robots



1.1.1. Robot va robotics

C6 rat nhiéu khai niém khac nhau vé robot va nganh khoa hoc robot
(robotics), trong gido trinh ndy, lua chon mot s0 khai niém phd bién nhét
giGi thidu véi ban doc dé c6 thé so sanh, déi chiéu.

a. Khai niém Robot

Tiéu chuin qudc té ISO 8373 dinh nghia robot nhu sau: Robot [ mét
logi mdy c6 thé Idp trinh dirgc nhiéu hon hodc bang hai truc véi mot Migc
do tw chu, né cé thé di chuyen trong moi truong clia minh dé thuc hién
nhiém vy nhat dinh [1.2].

Tu dién Cambridge truc tuyen dinh nghia robot: Robot la mét logi may
dugc diéu khién boi mot mdy tinh, str dung dé thuc hién nhiing cong vigc te
dong [1.3].

Hinh 1.3. Robot BigDog
Hinh 1.2. Robot Asimo cua Honda [1.4] cua Boston Dynamics [1.5]

Tuy c6 nhiéu cac khi niém vé robot, nhung v& co ban robot 1 mot loai
may moc tw dong v6i nhimg chuyén dong mo phong chuyén dong cua con
ngum hay c4c loai dong vat, img dung vao cac linh vuc khéc nhau cua doi
song, cong nghiép.
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Hinh 1.4. Robot cong nghiép KR 60 JET Hinh 1.5. Robot Ié tan ciia NTQ
cua Kuka [1.6] (Viét Nam) [1.7]

Nhitng ndm tr¢ lai ddy, ciing véi su phat trién manh mé cta khoa hoc
ky thuat, viéc nghién ciu, thiét ké, ché tao va tmg dung robot ngdy mot
nhiéu hon. Hink 1.2 12 robot Asimo ctia hng Honda Nhat Ban, di kém véi
su ra doi cua Asimo 1a hang ngan nhitng phat minh, bai bao khoa hoc dugc
cong bd (Hinh 1.3) 1a robot Big Dog cua cong ty Boston Dynamics (Hoa
KYy), déy 1a loai robot chuyén phuc vu cho nhirng tmg dung quén su véi kha
nang mang véc va gift can bang. Boston Dynamics 13 mdt cong ty di dau thé
gidi trong viéc tmg dung tri tué nhén tao vao robot. Hinh 1.4 1a robot KR 60
JET day la m{t dang tay méy robot cdng nghiép, thudc thuong hiéu ndi
tiéng ciia Dirc 1a KUKA, nam 2016 thuong hiéu nay da duoc nhugng lai
cho mdt Cong ty ctia Trung Qudc. Véi su niing dong cta nén kinh té, hién
tai cic quic gia chau A dang (mg dung manh mg robot trong cong nghiép
cling nhu doi song, Viét Nam cling ndm trong s6 d6. Hinh 1.5 13 mot robot
1€ tin cia Cong ty NTQ Viét Nam, robot ¢6 kha ndng tw hanh, nhn dang va
xtr ly anh, (mg dung trong cac cong viéc nhu 1€ tan, thuyét trinh du lich,
phuc vu trong cic nha ga, trung tAm thuong mai... Pay 14 mot san pham
duoc thiét ké va ché tao hoan toan tai Viét Nam.
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