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Gido trình Robot công nghiêp là tài liêu giâng dqy chinh thtc cüa môn

hQC robot công nghiêp cho sinh viên cdc ngành Cc diên ti và Kj thuât cc

khi Trtcòng Dai hQC Công nghiêp Hà Mi. Gido trình cing là tài liêu tham

khdo cho sinh viên làm dô dn môn hQC cc diên ti" và dô dn tôt nghiêp ngành

Cc diên tic theo dinh hzt&ng thiêt kê tay mdy robot công nghiêp.

Gido trình gôm 5 chrong.• ChtcŒng 1 do thqc sïNguyân Vün Trràng

viêt, Chtccng 2, 3 do thgc sï Khòng Minh viêt, Chuvng 4 do thqc sï Không

Minh và tiên sï Nguyân Anh Tü viêt, Chrang 5 do thqc si Dào Ngec Anh

viêt. ChtcŒng l, 2, 3 trình bày, phân tich nhtng khdi niêm vê tay mdy robot

công nghiêp, cdc bài todn dêng hQC và dêng Irc hQC tay mdy. Chrcng 4

trình bày và phân tich cc sb diêu khiên tay mdy robot công nghiêp theo quj

dqo. Chztcng 5 cdc h? thôngphân ctng cc bdn c6 trong robot công nghiêp.

Nhtng khdi niêm, công thtc trong gido trình drqc trình bày mot cdch

ngün gen, c6 vi dv minh hea và bài tap dp dung giüp ngttòi hQC nhanh

chéng nüm bit dwc phân IS' thuyêt vê robot công nghiêp.

Trong qud trình biên soqn, rât khé dê trdnh hêt duvc nhtng thiêu sét.

Nhém tic già mong drqc sv g6p cüa quS' bqn dQC.

Mei sv gép Xin ditqc vui lòng vê: BO môn cc diën ti? - Khoa Cc

khi - Trràng Dei hQC Công nghiêp Hà Nëi.

Nhém tic già
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t/utd% /
cÂc KHAI NIEM CO BAN

vÀ PHÂN L041 ROBOT cÔNG NGHIEP

Trong churcng này së giéi thiêu nhüng khâi niêm cc bàn nhât vê robot

công nghiêp: Lich st phât trien, câc khâi niêm, cau trüc Chung, cich thtc

phân loai robot công nghiêp cüng nhtr xu hur&ng phât triên cùa robot công

nghiêp. Câc tài liêu sù dung trong Churcng 1 durqc cap nhât m6i nhât (nàm

2016) giüp cho ban doc c6 durqc cii rô ràng, chi tiêt vê phât triên

robot công nghiêp trong thèi dai công nghiêp 4.0.

1.1. cÂc KHAI NIEM CO BAN vÀ PHÂN 1.041 ROBOT

Robot tù lâu dâ xuât hiên trong câc tic phâm khoa hQC viên tu&ng. Tuy

nhiên, thuât ngü Robot lân dau tiên xuât hiên là trong kich Rossum's

Universal Robots cùa nhà Viêt kich ngtrèi Séc Karel Capek (1890—1938)

vào nàm 1920 [1.11. Trong vd kich, robot ban dâu durqc mô tà là mot cd

mây giüp ngtròi chù quân bung bê cic khay dô hn cho Idiâch. Tù robot Cé

nguôn gôc tù tù "robota" trong tiêng Séc Cé nghïa là pluc vu, tap dich. Sau

dé, nhüng cd mây phuc này nên thông minh, biêt ur suy nghï, robot

chiêm quân àn, chiêm quôc h0i... con nguòi bây gib lai trò thành nhùng

"robota" cho nhüng cd mây, Hình l. l.

Hình 1.1. Vd kich Rossum 's Universal Robots



1.1.1. Robot vå robotics

CO råt nhieu khåi niém khåc nhau ve robot vå ngånh khoa hoc robot

(robotics), trong giåo trinh nåy, Iva chon mot sé khåi niém pho bién nhåt

gi&i thiéu v6i ben doc dé co thé so sånh, döi chiéu.

a. Khåi niém Robot

Tiéu chuån qu6c té ISO 8373 dinh nghia robot nhu sau: Robot Iå

logi måy cd thé läp trinh dtcgc nhiéu hon hoäc bäng hai truc våi mot

dé tv chü, né cé thé di chuyén trong möi trzt&ng cüa minh dé thwc hien

nhiém vvuhåt dinh [1.21.

Tir dién Cambridge trvc tuyén dinh nghia robot: Robot lå mot logi måy

dzcgc diéu khién båi mot måy tinh, sic dung dé thwc hi?n nhÜmg cöng viéc

döng [1.31.

Hinh 1.3. Robot BigDog
Hinh 1.2. Robot Asimo cia Honda [1.4] cia Boston Dynamics [1.5]

Tuy c6 nhiéu cåc khåi niém vé robot, nhtrng vé co bån robot lå mot loqi
måy m6c tv döng v6i nhüng chuyén döng mö phöng chuyén döng cüa con
ngu&i hay cåc loåi déng vat, fing dung våo cåc linh vvc khåc nhau cüa dbi
song, cöng nghiép.
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Hinh 1.4. Robot cöng nghiép KR 60 JET Hinh 1.5. Robot 16 tin cia NTQ

cüa Kuka [1.6] (Viet Nam) [1.7]

Nhüng näm trö lei dåy, cing v6i sv phåt trién mqnh mé cüa khoa hoc

ky thuat, viéc nghién ciru, thiét ké, ché too vå frng dung robot ngåy mot

nhiéu hon. Hinh 1.2 lå robot Asimo cüa häng Honda Nhät Bån, di kém v6i

sv ra döi cüa Asimo lå hång ngån nhüng phåt minh, båi båo khoa hoc duqc

cong bé (Hinh 1.3) lå robot Big Dog cüa cöng ty Boston Dynamics (Hoa

KY), dåy lå loqi robot chuyén phyc vu cho nhüng frng dung quån sv v6i khå

näng mang våc vå giü cån bäng. Boston Dynamics lå mét cong ty di dåu thé

gi6i trong viéc (mg dung tri tue nhån too våo robot. Hinh 1.4 lå robot KR 60

JET dåy lå mot dong tay måy robot cöng nghiép, thuöc thuong hiéu nöi

tiéng cüa DÉC lå KUKA, näm 2016 thuo•ng hiéu nåy dä duqc nhuqng lei

cho mét Cöng ty cüa Trung Quöc. V6i sv näng döng cüa nén kinh té, hi?n

toi cåc quöc gia chåu Å dang fing dung mqnh mé robot trong cöng nghi#p

cüng nhu dbi s6ng, Viet Nam cüng näm trong sö d6. Hinh 1.5 lå mot robot

16 tan cüa Cöng ty NTQ Viet Nam, robot cé khå näng tv hånh, nh@n dong vå

Xir l! ånh, fing dung trong cåc cöng viéc nhu 16 tån, thuyét trinh du lich,
phyc vu trong cåc nhå ga, trung tåm thuong mqi... Dåy lå mot sån phåm
duqc thiét ké vå ché too hoån toån toi Viet Nam.
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